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Abstract of DE19629646 

The method involves using a contact energy and 
data transmission system which has a read write 
data element (33) that is attached to the medical 
equipment (30). This may be communicated with 
remotely (32) by a read write system that 
performs the identification. This is connected to 
some form of monitor or controller (15). The 
system in the components and in a separate 
device transfer parameter identified data between 
the data carrier of the components and the 
device, in both directions. The components are 
positioned near the device. An identification 
process is then enabled in which contact of an 
identification inquiry signal from the device for 
transfer via the system. The identification 
parameter is then received and registered via the 
answer signal in the device. 
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jj^schrcibune intervall, Seriermuinmer und ddgtdcben bezdchnea. 

Ferner ist aus dem Patent DE $1 42 900 a one Endo- 

Die Erfindung bcinfftcin Vcrfahrtn und cine Aforridilung skopeinrichtung mil einem Vidcocndosk^ und einem Stou- 
zur automatischen Idendfikatioa und Erfassung cbarakteri- ergeritfurden Bildwandler beschneben. Kenndatendei^ 
stischer Kenndaten von Komponenten von Endoskopiesy- 5 doskops, insbesoodere die Zahl der Bildpunkte des B2d- 
stemcn gema* den Oberbegriffcn der Ansprflche 1 und 12. wandlers, and in eincm endwkopseiugen Spachcr abge- 

Eio solchcs Verfahren und eine solche Vbrrichning sind legt, der innerbalb des Sleeken aageordnel ist. nut dem das 
aus defEP 0534 198 A2bekannL Vtdcocndoskop am Sieucrgerai angesiecU wird. Durch Ab- 

In der Tcchnik sind vcrschicdcnc Vcrfahren zur Idcnti6- frage der gespcicherten Kenndaten kann dann das Steuerge- 
kauon von Komponenten Oblicfa. die mit unterschiediicnen W rfi individucD an das Endoskop angepaBt wdeo. Die Ab- 
Obertragungs- und Kodficrvcrfahrcn arbeitea Als Bcispiel frage geschieht Ober Xontakte des Stectes. 
seien hier ledielich erwafant die zur Idcnufikarion von Kom- In der Medizmtechnik. insbesondere in der Endoskope. 
pooenten in der Tcttefemgung dienenden Verfahren. z. B. bestcht bis beuic keine Moglichkdt, bcrflhrungsios 
bei der Lagerbalujpg, die flberwiegend mil optiscb oder ma- ten mehrerer, uAcsonderc austauschbaret; 2M antra mcdizi- 
jmerisch ablcsbareo Stricbcodcs arbeitea, und ahnliche \fer- 13 nischen Geratesystem geborender Komponettfen JUttels a- 
fahren lurDisposidon von Waren, z. B. in Versandh2usein nes fur die Mediziiitechnik besooders geejgneteu und ache- 
und Gro8kaufh5usera. sowie Vcrfahren und Vbmcbtungen rtn Verfahrens automatisch abzulesen und zu registrieren 
zur Idenufikation bewegiicher Objekte, z.B. zur Identifika- und auch eine Anderung der Kenndaten der Komponenten 
don von Fahrzeugen, wie Schiffen, Flugzeugen und Land- zubewirken. 

fahneueco. die miueb elektromagnedsch Qbertragcner Ab- 20 Besonders in der mednimsenco Endosfcopw ist es hlufig 
fneerignale einen in der Kanponente, dLirn Fafcrzeug in uddg. Optiken undObjcktivebei derklinischcn AnwenAmg 
eii^Transponder aespdeherten Iaetuifikadonscode abfra- .aufzubereiteo bzw. zu sterilisieren, Dazu mfissea un Ran- 
no. der darTaktiv ocerpariv zur abfragenden Station ge- men der QuahtAlssicherung und der ISO-Zcrufoierung von 
send* wird Diesc Qbbchcn Idendfikaiionssysteme arbdien Winiken Aufberdtung* und Sterilisauonszykkn mstru- 
beruhningslos. ben6tigeo jedocn, abgesehea von den einen 23 rnenteospczifisch dokurnenriert werden. Erst diesc Doku- 
Stnchcateatogendcn Systemeu. eine Energiequdle im mentarion eriaubt eine eindeuuge Beurteilung der Ge- 
abgcfragtcoObjekL braucbsfihigkeit und ZuverlassigkeU der oben genannlen 

Es ist auch em auf einer induktiveo Kopplung bcruheo- Kbmponentea . w , . ' 

des bcrunrungsteses Energie- und DatenObertragungsver- Es ist Aufgabc der Erfindung. ein Verfahren und one Vor- 
fahren bckannt. bd dem ein SchreiVbaekcof und die abzu- 30 ricbiung zur amomatiscben Idennfikariop und Erfassung 
fraaende Komponenie jewefls cine Hocbfrequenzspule auf- cmarakleristischer Kermn^ 

.weben, so daB <fie abzu&agende Komponeote und die den skopiesystemen anzugeben, woba mcnt nur one Uenttfika-. 
WvLesekopf aufweisende separate Enbeit bd einem don und die Erfassung charaktenstiscner Kennoaten. son-. 
Idcodacationjvorgang wie ein lose gekoppeiter Transfer- dem auch eine antomadsche und berutangifieie instru- 
rhator wirken. Bd der Afafrage erzcugt die Hochfrenuenz- 35 nienlenspezinscne Dokumentadon yon ^fingen ausge- 
jpulc des ScnreiVLesekopft ein Hocbfrequenzteld Die fiihrt werden soil, die die Gebraucnsfalugkat besonders be- 
Souie in der Komponenie emptangt das Feid und versorgt . eintracbdgen konnen, bsbesocdere von Su^bsarionszyr 
einen nritdcr Spule verburidenen, als Daientrager rungieren- Wen. Femer soil auch ein Neuciiischrciben von Idenn&kati- 
cen cletoonischen Speicher mit Energie. der dann durch ons- und charakteristiscbeo Kenndaten mdgUch scm, 
dne Speichcrauslese- und KontroHogik ausgdesen werden *> Das Vcrfahren und die Vbrrichning soHcn es femer er- 
kana Die ausgeiescnen Daicn werden zur Hochfrequenz- rndgUchen, durch die Erfassung von charakleristiscto 
spute oer Konmonente geldtet Diese Spule bilrfct zusam-. Kenndaten der jewdUgen Kornponenten «m automadsche 
men mit dnera Kcndensator einen Schwingkreis, dessen Anpassung ones nachfolgeoden, an oie jeweilige Kompo- 
Scbwinguog durch die aus dem Speicher ausgeiescnen Da- nente anscMeBbarcn Gerats zu enweben, wie z. B. bq v> 
ten moduUcn wird. Diese Modulation wird wiedcrum zur <S deokameras eine Anpassung der BddgrOBe, euie Aferzoch- 
Hoch&equenzspule des Schrcib-Lesekopfi Obertragcn, dort nungskorrekuu; dne Anpassung an die I^trcgelcoarakie. 
erkannt und an einen Emptangskreis wdiergcldtct Diese ristik. cine. Anpassung an die Apertur einer vcrwendeten 
Art der Modulation ist als -Absorpdonsnwdulation- be- Uchtqudle etc.. . 
kannl und wird z. B. in der Radartecbnik eingesettt Letzl- Anspruch 1 kennzeichncl em die obige Aufgabe l&endes 
Uch JtcUl cine solche Abswptionsmodulauon eine Pulsdau- 30 crfinoimgsgernaBes Vcrfahren, wShrend Anspruch 12 1 eine . 
cnnodulaiioh dar. die obige Aufgabc loscnde crfindungsgemafle Mwnchiiing 

Auf ditsem Prinzip auftauend lafit sich auch ein Idcnufi- spezifiziert. * 
katioasverfahren verwirklichen, bei dem der in der Kompo- \brteilhaftc WcuerbUdungen des verfahrens und der ^or- 
nenie a!s DatentrSger enthahene Speicher nichi nur ausles- richtung sind in den Anspriichen 2 bis 11 bzw. 13 bis 22 art- 
bar, soadern auch beschrdbbar ist AuBer der rdnen Ober- 55 gegeben. 

tracung von IdentfikaU'cmsdaten' ist es auch moglich. Be- GemaB eincm crsten Aspekl der Erfindung isl cm Verfah- 
fcnJssignalc zum Datentriger, d. h. zur. Komponente zu ren zur auiomatischen IdentiokaUon und Erfassung charak- 
QbcriraHcru urn Funloionen des Dalentragcn zu sleuem. lerisuscher Kcnodateo voo Korapoocntcn von Endoskopie- 
Das ius der scboh gcnannien EPO 534 198 A2 bckannte jysiemcn, bd dem in der Komponente ein von einer sepaxa- 
Idenunkadonssystem wird bd dnem Endoskop angewen- « ten Einhdt beschrdb- und lesbarerDalennagerzurSpemhe- 
dcLbddcmcrKkKkci)^ ™g *™ Paramctem zumindesl dicser Komponente und in 

daten des Endoskops und ein nut dem Endoskop Ober Kou- der separalen Einbeil wenigstens one Schrcib- und Lesc- 
takukoprxlbaresStt^crger^ steuervorrichtung zum wiederbolbaren Beschrdben und Lc 

KenndawTabgefragl werden konnen. urn z. B. Abgldchpa- sen des Dalenuagers vorgesehen sind, gekennzeichncl 
rameterfilrdieamSteuergcr&^ 65 durch folgendc Schriue: 

rameter zu gewinoen, Solche ira Daieotrager des Endoskops 

acspdeberte Kenndaten konnen auBer Abgleilchparameter a) BcrdtsteUcn eincs berflnrungsiosen Energie- und 

Lch andcre Parameter, wic z. B. Bctriebsdauer, Wartungs- Datenflberiragungssysiems in der Komponente und in 
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der separaien Einheit zur Obertragung von Parameter 
angebenden Dateo zwischen dcra Dateuira*ger der 
Komponente und der separaien Einheil in bcideo Rich- 
uwgen; 

b) Foauonicrco der Kanpooente in der Nfihe der se- 5 
panted Einheit; 

c) Akdvierco eines Idcntifilcations- bzw. Erfassungs- 
vorgangs, innern beriforungslos tin Jdeotifikations-Ab- 
fragesignal von der separate) Einheit zur Komponente 
flberdas Datenuoertragtwgssystem Qbertragen wild; 10 

d) Empfangen des MejUifikalions-Abfragcsignals 
durch die Kompooecte und Auslesen wenigstens docs 
Idendftlationsparamelers oder zu crfassender Kennda- 
ten aus dem DateotrSgtr, 

e) Obertragung eines den Ideiidfikaltonsparameter 15 
oder de zu erfassenden Kenndaten angebenden Am- ■ 
wottsignah an die separate Einheit; 

0 Empfangen uod Registricreo der zu erfassenden 
Kenndaten oder des Idenrifflcanonsparanielm der 
Komponente durch das Antwortsignai in der separaten. 20 
Finheiu und durcb einen weitereu Scoria, der einen 
Sdirabvorgang rum Andern oder Neueinspeicbern 
von Daien eines Parameters in den DatentrSger der 
• Komponente aktivicrt, cio entspiechendes Schrcibsi- 
gnaJ Ubcr das Dalrnubertragungssystcm von der sepa- 25 
rateo Exaheii zur Komponente flbertragt, im dortigen 
Daieropeicner cioen oder mehrere Parameter enispre- 
cbend dem Schreibsignal indert oder neu einschreibL 

VbrtcilhaJTerwcise kann dem erfindungsgcmSflen Vfcrrah- 30 
ren cio weiterer Schritt hinzugefugt werden, der auf den 
Schrin, der den oder ale Parameter neu einschreibt oder fin- 
dert, ein Qui uungssignal von der Kompooenie flber das Da- 
tenObertragungssystem zur separaten Ftnheif sendet, und 
auf das Quioimgssignal bin die Akjivierung des Schreibvor- 35 
gangs beeodeL Weitcrhin ist einc Alrivierung des Identifi- 
louions- und/oder Schreibvorgangs durcb einen Bedie- 
oungsschriu an der separaien Einheil moglich. 

Das Verfahren UBl rich auBerdem durcb einen Oberwa- 
chungsschriu zur Oberwachung des IdcnUfikations : unaY .40 
oder Schreibvorgangs seitens eioer Bcolenpersoo fortbildcn. 
ZwectatSBigerweise ninunt die Bedienperson die Oberwa- 
chung an einem Monitor voc 

Die de.Schrab- uod Usesteuervcmcbtung en&alten^ 
separate Einheit kano lediglkb dazu eingericbtet sein, die 45 
Icfcutifikanons- und/oder S<iircibopcmioacu auch bea ver- 
schiedenea Komponenten zu akrivieren uod auszufuhren 
und gcgebenen rails die Oberwachung der Operation auizu- 
fflhren. Dazu kann die separate Einheit auch mil einem flbcr- 
geordneten Computer verbunden sein. 50 

Altemali v ist vorgesehen,dafi die separate Einheil cin Be- 
standteil des jeweiligeo medizinischen Geratesystems isL 
Bei dem als besonderer Bnsaizfaii anvisierten Endoskopsy- 
stem kann die separate Einheit L B. ein Kamerakopf einer 
Videokamera sein. 55 

Ein weiterer vorteilhafter Schritl des erfindungsgeraaBen 
Verfahreos bestehl darin, aufgrund der voo der Komponente 
zur separaieo Einheit Qbertragenea Parameterdaten Steuer- 
und/oder Regelvorgange in der separaten Einheit zu aktivie- 
ren und/oder auszufufiren. 60 

Gerna'B einem weileren AspektderErfindung ist eirie \br- 
richtung zur automatischen Idendfizierung und Erfassung 
charakierisiischer Keandaten von Komponenten von Endo- 
skopesvstemen, mil ^ 

- einer Einheit, die scparat von den Komponenten vor- 
geschcu ist und die eioe Ltse^hrdbsleuervorrichiung 
aufweist, und 



- einem beschrcib- und lesbaren Datenurager in jeder 
Komponente zur Spekberuog von Komponenteo-Para- 
meter angebenden Datensignalen, wobei Inhalie des 
Datentragen durcb die Lese.^brdbsteuervonichtung 
auslesbar und euischreibbar und in der separaten Ein- 
heil zumindest spetcherbar sind, gekennzeiebnet durch 

- ein in der Komponente und der separaten Einheit 
vonjesehenes, berQhruhgsloses Energie- und Dalen- 
uoertragungssYStem zur Obertragung voo Datensigna- 
len zwischen der separaien Einheit und dem DateoirS- 
ger der Komponente in beiden Kichtungen, 

- einen Schirib»Lesekopf, der mil der Lese-Schreib- 
steuervorricbtung verbunden ist, 

- eine Signalerzeugungs- und ModuUuons-Dcmodu- 
Uoonseinbeit in der separaieo Finhcit, die mil der 
Lese-Scnreibsteuervorncttung und dem SchreuVLese- 
kopf verbunden ist, urn Daiensignale zu moduli eren 
bzw, zu demoduUeren und 

- eine mil dem Datentrager in der Komponente ver- 
bundene Sendc-Emprangseinrichtung zuro Sendeo und 
Empfangen von Datensignaleh von bzw. in der Kom- 
ponente, wobei aile Einricblungen in der Komponente 
durch den Obertragungs vorgang voo der separaien En- 
heit gespebt werden'und keine eigene Energiequelle 
haben. 

Bevorzugt ist das DatenQbertragungssystem gestotzt auf 
eine induktive Hocru^toucnzUberiragung, Wdterbin werden 
die uncrcragenen Datensignale durch das Darrnflbcrtra- 
gungssystcm doer Pulsdauermoduladoo unterworfen. Die 
so modulierten Datensignale werden zwischen der Kompo- " 
DcnLe und der scpanitcn Einheil und umgckchrt in cincr Rab- 
inenstruknir Qbertragen, die zu Beginn einen Kennung- 
scode, darauf folgend einen oder mehrere Datenposteo und 
am Ende einen Prtfcodc zumindest zur Erkermung von Fch- 
lern in den Datenposteo beinhaltet ' 

Die separate Einheil bat eine Bediencinrichtung zur Akti- 
vierung einer Identifikations- und/oder ^chreiboperation. 
Die Bedienvomcbtung kann mil der separaien Hnbeit ver- 
bunden oder altemativ integraler Bestandleil dersclbcn sein. 

Writer kann cin Monitor mil der separaieo Einheil ver- 
bunden sein. Die Bedienvorrichtung und der Monitor kdn- 
nen auch Teile eines Qbcxgeordneten, milder separaieo Ei>- 
heii verbundeccn Conp^tersysiems sein. 

£Ke Erfindung wird nachfolgend annand von in der Zeich- 
nung dargestellten AiisfiUirungsbeispielen wetter erlauten. 
Eszeigt 

- Fig. 1 schematisch und biockardg die Grundsuukutr 
einer erfindungsgema^en \brrichtung zur automati- . 
schen Idendfizierung von Komponenten medizinischer 
(JerStesysteme; 

- Fig. 2 eine Anwendung der erfindungsgemaBen Vbr- 
richmng bei einem Endoskopiesystem; 

- Fig. 3 sebematisch die Gruridstruktur des verwende- 
ten Obcnragungssystems mil indukriver Kopplung 
zwischen einem Lese-Schreibkopf in der separaien 
Einheit und einer Induknonsspuie in der Komponente; 

- Fig. 4 ein auf dem induktiven Kopplungsprinzip ge- 
mafl Fig. 3 berubendes, an sich bekanntes Signal- und 
DatenQbertragungssystem; 

- Fig. 5 cine bei dem DaicnQbcrtragungssystem ge- 
mafi Fig. 4 verwendeie Pulsdauerrnodulationsart; 

- Fig. 6 eine Rahmenstruktur fur die zwischen der 
Komponente und der separaten Einheit und umgekehrt 
Obertragenen Datensignale; 

- Fig. 7 schcmalisch einen Aufbereitungskreislauf ei- 
nes mil einer crfiodungagemaBen Vbrrichtung ausge- 
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staOetenEndoskops; . " idt oder ohne Ebeo bzw. Ferrutern ausgdSto sei* Der 

- Fte 8 bis 12 jeweib Anwendungsbebmdeder erfin- Scbteib-Usekopf 22 entbalt one Seodapule 24. vm be , a- 

dunpgetniBen Vfanichtting und da erfindungsgema- oaDalenOberuagung Energie f"Kompon«uc30 ai Ober- 

Ben vltahrens bd verschieden koofigurierten Endo- tragen (PfeQ A). Diesdbe Spule 24 mid im beoua. urn 

^-..^TI s de voo Komponenie zurOckgeseotaea^ 

>«Ji»/aemcu. empfangen (Pfdl B). In def Komponente 30 webt die 

Die Vbmchtung uacb Fig. 1 besteht ptinzipidl aus wenig- SeooVEranfijgseiiiriehhrag 34 ebenfidb doe Spate ml 

^dnaseparaivonwenigsttnsdnerSystemtompooente oder ohne Femtkero auf. Far «ne sicherc Energie- und Da- 

30 vorsesebenen Eohdt 10. die one l*se-Schrtibsieuer- tenObenragung bt eine gute Koppluog ^wischeo dem 

vor^Eo awW Die Loe-Schmbsteuervotrichtung V> SchraVLesekopf 22 in der separaten Eintot 10 und der 

20iamitdnemSch f eib-Le i ekopf22 verbundeo.de, wdter Spule 34 wbhug. da die mago^scheo Fe^en our one 

Lhrieben wird. Die schematbcb angedeutete Kom- geringe Rdch weue baben. Daba iwuken die Spule 24 der 

pooenie 30 webt einen dnschreib- und auslesbaren Ekueo- . separaieo Enbeit 10 und (te des Dalen uiSgm m der Kom- 

u-fctt 33 iiir Speicherung voo Dateniigndeo auf, die Para- ponente 30 ds lose gekoppdter Tbnsfor^ AUgmoo 

mL wemgstens dieser Komponente angeben. U wW do Abstand Ivoaca. 100 mm zwucfaen der Spute des 

Bin berthrungslow Energle-und Dateuubertragungssy- Sebmb-Lesekopft undderdesDaientrigersab ausrerchend 

stun 31 wie ei ooch spJter bcscnrieben wird, umfaBt den angesehen. ... „. 

Scfarab-Lesekopf 22 der separaten Einbeil 10. eine nicht ge- Die Spule dci Lesekopfs erzeugt em magiietisches Hocn- 

sondert bSncte Oberwgangsstrecke und in der Kom- fitnuenzfdd. Die Spule des Datortr^en empfangl das 

oonenu 30 eine Sende-finpfangseinrientung zum Senden » Fdd, versorgldcoDatenlragernnl^ergie undsagtKr die 

undEnipfangen von Daendgoaleo voo bzw. in der Kompo- darauffolgeode Obettragung der im Da^er gwp«cber- 

oeateTtaiw ist die Sende-Empfangseinrkhtung 34 urit- ten Dalen. Der ab Daiattriger dbneode Sehreb-Usespe.- 

dem Datentrager 33 in der Komponenie 30 verbudden. Die cber und eine wgchSnge Steuoiogik k^ gemansam 

Inhalte des Dalenuagers 33 sind dure* die Lese-Schrdb- abSchaltungaufesneraOnpiniegnert 

aeuovorrichtung 20 aurtebar und einscbreibbar und in der 2S Fig. 4 rogt ein Blodtdagnrnmoner Prump^ahung 

wTEnnek 10 wenigsiens speicbertat Weiler unten eines wiederprograrnrmerbareo berubrungslosen Hcxhfi^ 

'wWjedodi«usgefilhrt.daB Innate, die aus dem DateotrS- quenzfibeflragungsverfahrens. ww es ba da vortegende 

eer 33dsKompooente 30 ausgelesen werden, aucb air Ak- Erfindung bevorzugt zur Menttfikanon von Kotnponotai 

van Recrf^bzw SieuervoreSngen in der separaten medmniscber Systeme verweadet wud. Die in Fig. 4 ab 

^^l^^LLc^o ge^erten » Bbekscb^iUdarges l eU t eS^te*ule34 undde, 

D« D^ub^ragungssyrtem 32 bt so dngcrictu^ dafl desbalb nicht nSber besehrteto. Vteer^ist, dafi die. 

■die Hnrichtunaen in der KomponentE 30 durcb den Ober- Spule 34 zusammen nut Kondensatoren CI, (3 eweo. 

tt^^arjvoa der separaTen EinbeU 10 gespeist wer- Schwingkreb Wdet. der ba der D^bertragung vender. 
SuSSbbB sic keine dge^Energienuelle habea : » Spule 24 dea ScurmVLeaekopfi 22 nnt En«gie^rso^ 

In Fig. 2 isl an Anx^ndungsbebpiel des erfindungsge- wird. Dann scbaltet die aisarnn*n mat detn D^8« » 

naB«^ahrensbxw.(l«erfina^sg«iiaBen.V^^ in dem Chip integrierte Steuatogik 36 einen Widentand R 

mr uaomatbehen Ideodnaerung von Komponenten eines em und aus. . y .. . . • 

medbinbehen Geriiesystems dargesteln. wobd in diesem Der Er^ verbrauch d« Chips ^ «^ T £ 
Bebpiel ein Endoskopiesystem dargeweUt ist « ten. und diese pass.ve Modulation wird Ober den auider 

^gcacuene Enrichtung bl hier eine Videokamera 15a, Spule 34 und den Koodtawuxen CI. C2 b«A«de» 

diea« eine Kabel 16a miteinem Monitor 14a verbunden .Scbwingtoeb zur Spule 24 to der separaun EnbatMw- 

isLDb Videokamera ISa isl auSerdem durcb ein Kabel 17 iflek Obettragen. Die moduberten Sgnak lassen ad> un 

mit Kamerakopf 18 verbuodeo. In einem TeU des Ka- . .Sebreib-Leaekopf 22 detnodulieren. Dazu wem die Lae- 
merakopf. » bTdrJseparato Enhei! Iff unlergebraeht. die ' <3 Schreibsteuervorridmmg ;20 to sep^ Ejiibal 10 one 

in diesem B^d em SystembestandJeil ist un^ Signaleneugungs- und Modu^oosembeU 26 und eine De- . 

diedne to-ScbreftembeU 20a und einen in Fig. 2 nicht nKxlubtiooseinheit 25 auf. Die Scndtungsanodnung der 

g«d«en Sdudb-Lesekopf. wie er anband der Fig. 1 be- Enheiten 25, 26 b der Use-Schreftsteuervor^^ 20 ul 

^d»wurde.enmaL an sicfa bekannt und wird bier nicht nSber beschnebeo. Die 

In Fig. 2 sind rwd mil der er6nduogJgemS8en Sfanicb- ' » verwendete Modulationsart ist aucb ab 'Abscspuoasmodu- 

luns idenyfioeAare Komponenten. nSmlicb dn Objekliv laiion* bdeannt ' M 

30? und eine Ed«kopopuk30b ( dargesteUL Beide Kompo- Rg. 5 zeigt mit HU/e meser Mod^onm^mwluberte 

oenien 30a. 30b eolbaten jeweib dnen Daientrager33. der Datensignde PI entsprechend einer logiscbeo I und em 

jedocb ia Fig. 2 debt gesondert dargestdlt bL Im Daientra- Datensignal P2 entsprechend einer togischen V, , die je- 

WrteObiektivj 3to Tund audi im Datentriiger der Endo- SS wdb uoterscbjedlicbe Impiikpwodendauern aufVeisen. 

skopopdk 30b kdnnen nicht nur die Seriennummern der je- Die TrSgerfrcquenr, die i. B 125 Idb betragt. d«ntder er- 

weUben Komponenie und die Dauer des Aufberdtungszy- w&nten Energieveisorgung dea paentragws. Die verwen- 

Uusses gespdebett sein. sondero auch Datensignde, die deten Scbwingkrdse smd auf die 'mgerfrequenz abge- 
eine auuLdsche Adaptierung des Kameratopfs 18 und der . stimmt. Diese Schaltung erlaubt mcht.nur die RuckObenm- 

damit verbuodeoen Videokuuera 15a ermogUcben, wie « gung der im Dateotriger 33 gespacherteo Datensigoale, ww 

z. B die Adaptierung der BiMgro&e und die Koneklur der KenngrfiBen usw., sondem aucb em Neuemschidben von 

V«zdctauog,dieAdapuerungo*U^^ Daten in den DaienirSger 33. Daru werden von denin 4 

die Begreozong der Lebtung und die Aperturanpassung ei- dargestettten Sigodeneugungs- und Moddadoos-Demodu- 

owSuelle! biionseinbeiiea 25, 26 auBer Dalen auch Kommandos wm 

Fig. 3 ieigt doe Induktionsspuleoanordnung des bd der 65 DatentrSger 33 der Korapooenie 30 Obertragen. om dessen 

Erfindung verwendeten berUhningsloseo Obertragungssy- Funktioo zu steoem. 

sttn^IndersepanienEnhcu lObefindetsicbeindsLese- F«.6 zeigt einen Br <be DatenObertragung in dem bu- . 

Schrdbspde gestateter Schreib-Lesekopf 22. Dieser kano bag beschriebenen Obertragungssystem gee.gnete Rah- 
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mensuuktur F. die einen Kennungscode ID am Aufang des f°^^^^^St^lZ 

5L* ein oder metaeie Da^postto Dl. DU)n. die ^Konfigumoo IMBMqMj^ w* 

dem Kwnungscode ID folgen, und^oPrifeode CRC am chea ab AtoroaUve* 

dungsgemaBen ^famehtung und des SdeSeLa Objekrin 130a angekoppeU, das einen 

liscben Identifirierung ancs mil anem zuvor beschnebenen aisauen cnoe ™» uujmu* e /JTuL 1W , ;„ 

" . *" vvk^-VwT ,-o*nnfc 72 einer seoaratea Enbeit 10 to Erfindimg auTwrasL Der Karaerakopf US ist Ober an 

oeSkann Besundiefl does SterilisanonsgexSts sein. Die wdche nut etnerFuaku^ «"r^SeffiTto 

SeaObemgung iiefat z. B. die Seriennummer der Kdm- 15 toje^emgesetzleo Kan^f.daa^ V ™££ 

Z^TTh fef Endoikont 30b die edeseii und im Steri- , Emtatop ausgesUOet is, um so one Adaption an BUd- 

fSii ^oS£S WduESonen die an, gsofle. die Kocektur der \ferzdchnung. die Adaption der 

^ 5 ^TtLto« 3^S^en Daiensi- Lichtregelcbarakteristik. die Begreazung der Ixistung und 

^1 V^^nSS^eoAalteo, dne Anpaaung der Apertur einer LichtnueUe 115b a «- 

^^^oS^uT » megucbeTttoe Ucbtqueue USb ist in herkommlkher 

^^S^ZZS^A^^^ S^cinIicba«^U(h^demaugeb^ 

^.irii^ E^oo beSt und der Sterilisalioosvor- Anscnlufl des Endoskops getoppelL Die LtdrtqueUellSb 

" T^^mS^mm^d4«Eiidoskopnocb empfingl die zur Adaption nctigeo Daien fiber eine Dateo- 

^^"STon^ . ZUgungssuecke iSpM D), die 

TJTJ^JZlZ^nL wbd z. B die im Endostop « direkrionale Datenswcke ausgestaUet ist Wfegen der uber 

fS^SSS^iSo^SumTeSS • die DatenBbenagungssutdke 116 von der Videotan™ 

g^gffL D^n^gung d^ ■jj*-2Ja«55^ 

oan benutzL TWntrifeer des Endoskops am In fig. lOtstein AnwendungsbeispielderEifindnngbei 

ImRepafanufaU kann d« Dali^^c fles ^^ops am detaochSnugaben Hoebfiequenzsystem 102 ge- 

S^C^n^^^So^espdd^ «d,pn^eineHF^oteeineT^ 

^r^SCm 1 «rf*uTwcX D«z» ist in » onssnndeMl emfflbren. d* an ^_P™^"^ 

iam von ^""j"""! «,n«rate Knheit 10 eemSB der Mem Dalentriger 143 vcrsehen iSL Die Hochfrcquenzlei- 

tfung wXolinem Hcctux^ucnzleistungsgencxalorofc 
Mndung ™ ™^ ' dnem Tbennokoagulalionsieuejgerul ISO dutch ein Ka- 

^hrieben «ne DaWriB»ertragung ™^™^J?T™ bTl« zugefuhaUlchcs in scinem distal*, Ende mil d- 

Eobeit und dem Datentrfger des Endoskops atav*rt und ^"g^Ben Scbteib-Lesekopf 142 -n.gesUU.1 

• ^JT- ,, a^bridemobenbescbriebeoenund UL Auf diese Wcisc lasscn sicb Lcislung und/oder Frequcnz, 

■J-fl^^jT^g^dS^^ PuWueite us*, am Hoeh^uenzlei^generator ISO an 

T^TE^k^m^^ k2aucbei n£n DJuye l wa g em M denF i g.2, 8u nd9 

derBfindung '^^"^j^SJ" 8 ^ nef Trokamflke 164 anschlieBbar. Die TrokaAQbe 1« «l 

^f n^Sl^ diti^ueies oder ge- an diesem Anschtufl mit einem Daemrager 163 ausgeaat- 

LchqueUe US f ' ^/"^^^^ u ^ watuend d»s disule Ende des PneumatikschUuchs 1<1 

teeeliesUeratimSuinederobigenBescnteibungangesenen » ua. w«m«iu jtrimnfliCT «m- 

130 und 110 bzw. durch die itu deri darin enlhaiienen Da- 163 des Luftansd«lusses der TlokaftQbe lb« S«^«[" 

.^^133 122 auseeleseneo Daien beueffend die emit- Daien das InsufnationssteuergerSl 160 hinstchuicb des zu 
SSnSe SS^>T«I -deredas^o eneugenden D^d« Dmcldmpulse etc. atnomauseb 

I ^l^bd und das^ndele Endoskop beuxffende an die verwcndcte TYokamOke anpassen. 

P^SaiSan^ wc^ InsLonde. bei b Rfr 12 scb^Bucb b« ein aus d«» in £"-F*n 

SSL-pa,^ sunk nrittenbetontes Ab- gezeigten Anwendungsbeupteleo lOOb.s 103 ^n«" 

SEai aufwcSwie z B. Xenon- Kuabogenlampen. ^P^^^^^s^ 
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durch cine jewciligc DaienQbertragimgsstrecke 116, UG\ 
lltf vcibuodco. Die TrokarhOlse ist wenigstens an ihrcm 
Lufunschlufl, an dem der Insufflationsschlauch angeschlos- 
sen wird, mit einem Datenlrager gemfifl der Erfindung aus- 
geiustct Das disiale Eodc des Irunifflationsschlauchs wrist 5 
tinea Schreib-Lesekopf gemSB der Erfindung auf. Die wei- 
teren in Fig. 12 gezeigteo Komponeotea sind mil den ent- 
sprechenden in den Fig. 8 bis 11 gezeigten idcnlisch oder 
iquivalent und mil denselben Bczugsziffern bezeiebnet. 

Aliernativ kdnneo cinzelnc oder mehrere Komponeoten/ W 
Funkiionseinheitea des in Fig. 12 gezeigten Systems aucb 
ohne Datemriger bzw. Scnreib-Lesespule bleiben. Die rele- 
vanten Informational werden bei meser Alternative ObercSe 
DatenQbertragungsstrecken 116, 116\ 116", 116" Qbermit- 
tell Selbstverstandiich kdnnen weitere DatenUbertragungs- 15 
sirecken jeweils zwischen den gesteueiten GerSten 115, 
U5a, 150 und 160 und weiteren GerSten vorgesehen sein. 

Auch Systernkoraponenien, die im allgcmcinen nicht in 
deklrischern Kontaki mil Slcuergcraicn oder ahntichera ste- 
hen, wie rein mechaniscbe Komponenlen, z, B.Endoskope » 
oder Objektive.oder auch Sonden, konneu mil cinem be- 
schreib- und lesbaren Spcicber zu einer erfindungsgemSflen 
IdenU&kaaon der Komponente vcrscben sein. 

Sowohl die Energie- als audi die Dalenubertragung er- 
folgl berOhrungsIos und koniakUici Dies ist deshalb besoo- 25 
.' decs vooeilhaft, da bei vielen Endoskopsystemeo eine di- 
rekte Spannungsversorgung unerwOnscht oder gefahriich 
1st 

Die vorangehend anhand der Fig. 8 bis 12 beschriebenen 
Anwcndungsbeispiele der Erfindung verdeudichen, da6 das 30 
erfindungsgemafie Verfahren und die \brxichning zur Identi- 
fikauon von Komponenlen medizinischer GerStesysteme 
auch in Kombination mil herkdmralichen Daienflbertra- 
gungsverfahrea angewendet weidcn konnen, wie sic bei den 
DatoisireckenU6geiija3Kg.9und * 
Fig. 12 einseizbar sind Das bei der Erfindung verweodete 
berfinrungslose Obcrtn^gsverfahrcn laBt sicb auch mil 
einera kootaktierenden Ubertragungsverfahrco «wa gemafi 
der eingangs erwShnten EP-A-0 534 193 korabinieren, 

AuBcrdem ist dc Erfindung nicht auf die automalische 40 
Idendfikalioa von Komponenlen in Endoskopsystcmen be- 
schrSakL Vbrteilhaft ist die Erfindung auch bei anderen mc- 
dinnischen Geraiesystemco an wcodbar, die eine Sterilisa- 
tion unttYoder Aufoereiojng ihrer Systernkompooenten be- 
nfitigen und bei deneo eine Viebtahl vcrschieden spezinzier- 45 
ter Komponcntco eingesetzt werden konnen. 

Patentansprflcbe 

L Verfahren zur luiomatischen Identifikaiioo und Er- 50 
fassung charakteristischer Kenodalen von Komponen- 
len von Endoskopicsystemen, bei dem in der Kompo- 
nente ein von einer separaten Enheii beschreib- und 
lesbarer Daientrager zur Speicherung von Parametern 
lurniadest dieser Komponente und in der separaten i5 
Einheil wenigstens cine Schreib- und Lesesleuervor- 
richtung zura wicderholbaren Beschreiben und Lesen 
des Daientragers vorgesehen sind, gekennteichnct 
durch folgende Schrilte: 

a) Bereitstellen eines berOhmngslosen Energie- » 
und DalenQbertragungssystems in der Kompo- 
neate und in der separaten Einheil zur Obenra- 
gung von Parameter angebenden Dateo zwischeo 
dem Daientrager der Komponente und der separa- 
ten Einheil in beiden Richtungen; W 

b) Posiuonieren der Kompoacnie in der Nahc der 
separaten Einheil; 

c) Aktivieren does Identifikadoos- bzw. Erfas- 
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sungsvorgangs, indem bcrijhrungslos ein Menlifi- 
kations-Abfiragesignal von der separaten Enhcit 
zur Komponente Qber das DatenObcrtnigungssy- 
stem Obertragen wird; 

d) Erapfangendes Idcntifikalions-Ab&ageagDab 
durch die Komponente und Aus lesen wenigstens 
eines Identifibtsonsr^rarneters oder zu erfassen- 
der Kenndaten auraern Daientrager; 

e) Obertragung eines den Idendfika t ioosrarame- 
ler oder die zu erfassenden Kcnpdateo angeben- 
den Antwortsignals an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Registrieren der zu erfassen- 
den Kenndaten oder des Identifikatwnsparamtters 
der Komponente durch das Antwortsignal in der 
separaten Einheit, und durch ein en weiteren 
Schritt, der eineo Sctreibvorgang zum Andem 
oder Neueinspeichern von Daten eines Parameters 
in den Daientrager der Komponente aktiviert, ein 
enisprecbendes Schrcibsignal Qber .das Datcn- 
Ubertagungssysiem von der separalen Finheit zur 
Komponente Qbertragt, im dortigen Datenspei- 
cher einen oder mehrerc Parameter enisprechend 
dem Schrcibsignal andert oder neu einschreibt 

1 Verfahren nach Anspnich 1. dadurch gckennzcich- 
oci, daflaufden Schritt. der den oder die Parameter neu 
euischreibt oder andert, ein Quittungssignal von der 
. Kornpooente Ober das Dateaabcrtragimgssystem zur 
separaten Einheit gesendet, und auf das Quittungssi- . 
goal die Aktivierung des Schreibvorgangs beendet 
wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder Anspruch % da- 
durch gekennzeichnct, dafi der loendfifcaiions- und/ 
oder der Sctreibvorgang durch einen Bemeoungs- 
schritt an der separaten Einheit aktiviert werden bzw. 
wird. 

4. Verfahren nach einem der vorangefaenden AnsprO- 
cbe, dadurch gekennzrichnet, daB ein Oberwachungs- 
schrittzur Oberwachung des IdentifikatJons* u nd /nd fr 
des Schreibvorgangs seitens einer BecSenpersoo vorge- 
sehen ist 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Oberwachung an einem Monitor, vornom- 
men wird. 

6. Verfahren nach einem der vorangehenden AnsprO- 
che, dadurch gekennzetchnei, daB die separate Enheit 
zur Aktivierung und AusfBhrung von Operationen bei 
verschiedenen Komponenlen und gegebenenraOs zur 
Oberwachung der Operational zur Aowendung 
ko nuBLi 

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- . 
net, dafi die separate Einheit mil einer Qbergeordnelen 
Einheit, wsbesondere einem Computer verbunden isL 

8. Verfahren nach einem der Ansprflche 1 bis 5 t da- 
durch gekennzeichnet, daB als separate Einheit ein Be- 
standteil des jeweib'gen rnedizinischen Geraiesysiems 
zur Anwendung kornmL 

9. Verfahren nacb Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, dafi ein weiierer Schritt vorgesehen ist, der Steuer- 
und Regeivorginge in der separaten Einheit aufgrund 

• der von der Komponente zur separaieo Einheit flbertra- 
genen rVameterdaten aktiviert und ausfllhrt. 

10. Verfahren nach einem der Ansprflche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, dafi als beruhrungsloses Ener- 
gie- und Datenflbertragungssystera ein Hocbfrequenz- 
datenQbertragungssystem ohne separate Energiequelle 
verweodet wird. 

11. Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das HochfnequenzdaicaUbcrtraguDgssy- 
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stem mit oner indiiktiven Kopplung zwischen Kompo- 
nente und separater Einheii arbeiteL 
11 Vbrrichlung air autoinaliscnen Idenrifizierung und 
Erfassung chankterisdschcr Kenndaten von Kompo- 
'oenten von Endoskopiesysttmen, mil * 5 
cincr Einheit (10), die separal von den Komponcnlen 
P0) vorgeseben isl und die cine Lesc-Scbrcibsteuer- 
vorrichlung (20) aufweist, iind einem beschreib- und 
lesbaren DaientrSger (33) in jeder Komponente (30) 
iur Speichening von Komponenien-PiirameiBr ange- » 
beoden Datensignalcn, wobei Inhalie de$ Datemragers 
durch die Lese-Schrdbsteuervonicbtung (20) aisles- 
bar und einschreibbar und in der separaten Einhcit (10) 
zumindest spcichcrbar sind, gekennzeichnel durch 
dDindcrKompotiente(30)undte 15 
(10) vorgeseheues, berfflirungsloses Energie- und Da- 
leoUbcraagungssystem 02) iur tJbertragung von Da- 
lecsignaleu zwischen der separaten Einheit und dem 
Datcnlrager dcr Komponente in beiden Richtnngen, 
: einen Schreib-Usekopf (22). der mit der Lese^Schreib- . » 
steuervocrichtung (20) vcrbunden 1st, 
cine Signalerzeugungs- und Modulations- Demodulati- 
onseinheil (25. 26) in dcr separaicn EinheU (1<0. die 
mil dcr Lcsc-SchreibsleuerYorridiUw (20) und dem 
Scnreib-Lesckopf (22) vcrbunden ist. um Datensignale 25 
zu moduueren bzw. zu dcmoduliercn und 
cine rail dem Datentrager 03) in dcr Komponente ver- 
bundene Sende-Enu^gscinrfchtung 04) zuro Sendcn 
und Empfcngen von Datensignalen yon brw. in- der 
Komponente. wobei ailc Einrictaungeu 02, 33. 34) in 30 
der Komponente (30) durch den Obertraguagsvorgang 
von der separaicn EinheU (10) gespeist wcrdeu und 
keine eigeue EnergiequcUe baben. 

13. Vornchtung nacb Ansprucb 12, dadurch gckenn- 
zcichnct, dafi das Daicnffl>er^ungssystem 02) ein 35 
induktives Hocru^cquenzflbatragungssYSUim ist 

14. Vorxicbtung nacb. Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichnet, dafi das DatcnQbertragungssYsicm 
02) cine Pulsdauennodulation Obcrtragener Datensi- 
gnale ausfBhrt 40 
15.. Vorxicbtung nacb Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zrichnet, dafi die zwischen der Komponente 00) und 
der separaten finhdt (10) Obcrtragenen Signalc cine 
Rahmensffuktur (F) baben.- 

16. Vbrrichtung nach Ansprucb 15, dadurch gekenn- 45 
zcichnct, daB die Rahmenstruktur (F) aufweist: 

etnen Kcnnungscode (ED), 

mindestens einen Datenposten (Dj, Dj^DJ, dcr dem 
Kennungscodc (ID) folgt, und 
einen Prflfcode (CRC) am Ende des Rahmcns zur Er- 50 
kennung von Fchlern der Datenposten. 

17. Vbrrichtung nach eincm der Anspruchc 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnel, dafi cine Bedicnvorricbtung 
(12) zur Akuvieruug cincr Identifikations- und/oder 
Schrcibopcrauon rail der lxsc-Schrefl)Steucrvoirich- 55 
lung (20) der separaien EinheU (10) verbunden ist 

18. Vornchtung nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnel, dafi ein Monitor (14) zur Obcrwachung eines 
Identififcations- und/oder Schreibvorgangs mil dcr 
Lcsc-Scrirdbstcucrvonichlung (20) der separaten Ein- W 
heit (10) verbunden ist 

19. Vorrichlung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gckennzeichnet, dafi die Bedicnvorrichtung.(12) iind/ 
oder der Monitor (14) Teile cincr mit der separaicn Ein- 
hcit (10) verbundcucn Gbcrgcordnelcn Einbeit (15), « 
insljesonderc cincs Computers, sind. 

20. vbrrichtung nach cinem dcr Ansprflche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnel, dafi die separate Einhcit (10) 
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cinBestandteil des jeweiligen medizinischen Geratcsy- 
stems ist 

21. Vbrrichtung nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die separate Einhcit (10) durch von der 
Komponente 00) ausgelesene Datensignale wahlweise 
akdvierbax; steuerbar und regelbar isL 

22. \brrichtung nach eincm dcr Ansprflche 20 oder 21, 
dadur ch gekennzeichnel, dafi ale separate Einheit (10) 
Bestandteil cincs Kamerakopfc eines Endoskopsy- 
stems ist "* 
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